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Oppekava 6pivaljundid:

Oppekava dpivaljundiks on teadmised, oskused ja hoiakud mis véimaldavad
t06tada toostuse (nt masina-, keemia-, elektroonika-, toiduainetetdostus) ja
logistika valdkondade ettevotetes ning loovad

eeldused Gpingute jatkamiseks ja elukestvaks dppeks. Robotitehnika eriala
Oppekava labimisel dppija:

1) vaartustab valitud kutset ja eriala, on kursis selle arengusuundadega ning
on teadlik erinevatest to0turu suundumustest robootika valdkonnas;

2) tagab robotite tehniline korrasoleku, oskusliku kasutamise ja ohutuse;

3) késitseb toostuse (nt masina-, keemia-, elektroonika-, toiduainetetdostus)
ja logistika valdkondade roboteid info- ja kommunikatsioonitehnoloogia
(IKT) jt tehnoloogilisi lahendusi kasutades.

4) paigaldab kommunikatsioonitehnika ja tehnovorke, teostab ajami- ja
andurtehnikatoid, jalgib, kaitab ja programmeerib robotististeeme;

5) jargib t66 planeerimisel, tookoha ettevalmistamisel, t60 kestel ja tdkoha
korrastamisel to6tervishoiu, t66- ja keskkonnaohutusndudeid,;

6) organiseerib oma t66d, tuleb téoilesannete taitmisega toime ning vastutab
nende nduetekohase ja téhtajalise taitmise eest;

7) kasutab td6ks vajalikke IKT-vahendeid ja valdab erialast vodrkeelset
terminoloogiat;

8) anallilisib t66 soorituse otstarbekust, lahtudes t66 tootlikkusest ja
kvaliteedist;

9) on valmis juhtima ja juhendama roboti operaatorite t66d, vastutama
meeskonna tootulemuse eest,

10) ndustab Kkliente ning teeb koost6od elektrikute, automaatikute,
tehnoloogide, 1T- jt sidusvaldkondade spetsialistidega

Oppekava rakendamine:

Oppevorm mittestatsionaarne &pe

Sihtrihm Mittestatsionaarne dpe keskharidusega isikutele kes omavad
Mehhatrooniku, tase 4, Automaatik, tase 4 vdi Roboti operaator, tase 4
kutseoskuseid.

Nouded Gpingute alustamiseks
Opingute alustamise tingimus on keskhariduse olemasolu ja Roboti operaator, tase 4 vdi mehhatrooniku

kutseoskused.

Nouded 6pingute I6petamiseks

Opingud loetakse I8petatuks, kui 6pilane on omandanud eriala 8ppekava dpivaljundid vahemalt ldvendi
tasemel sh demonstreerib dpilane omandatud kompetentsust Gpingute valtel ja sooritanud Robotitehniku, ,
tase 5 kutseeksami. Juhul, kui kutseeksami sooritamine ebadnnestub, siis 6ppijal on digus sooritada

Opingute I6petamiseks eria

lane I6pueksam.




Ldpetamisel valjastatavad dokumendid
Ldpetamisel valjastatavad dokumendid
Loputunnistus koos hinnetelehega, kutseeksami sooritamisel kutsetunnistus.

Opingute labimisel omandatav(ad)

kvalifikatsioon(id):

Robotitehnik, tase 5

osakutse(d):

puuduvad

Oppekava struktuur
Oppekava struktuur

| PGhibpingud 51 EKAP sh praktika - 15 EKAP

Il Valikdpingud: 9 EKAP

P6hidpingute moodulid (51 EKAP)

Juhtimine ja juhendamine

8 EKAP

« kavandab tehnilise dokumentatsiooni alusel tegevusplaani,
tooilesande taitmiseks t66jou vajaduse, vajaliku to6aja,
to0Oprotsessi etapid ja to6llesannete jaotuse;

« jalgib ja kontrollib planeeritud tegevuste elluviimist ning
annab Oigeaegset ja asjakohast tagasisidet;

« tutvustab juhendatavale to6ohutusndudeid, td6juhendeid
ning ohutuid ja efektiivseid to0votteid;

« annab selgeid juhiseid to6llesande lahendamiseks;

« jalgib ja kontrollib ohutusnduetest kinnipidamist,
todllesannete taitmist ja too kvaliteeti, sekkudes Kriitilistes
olukordades digeaegselt.

« hindab arivGimalusi, arvestades iseenda eeldusi ja
ettevotluskeskkonda

« kavandab turundustegevused vastavalt driidees valitud
tootele, tarbijale ja turutingimustele

« kavandab ettevdtte eelarvestamise, finantseerimise ja
majandusarvestuse pdhimdtteid I&htudes digusaktidest ja
heast tavast

« korraldab ettevdtte juhtimise ja arenduse lahtuvalt
arimudelist

Praktika

15 EKAP

« tutvub praktikaettevottega, sisekorraeeskirjadega,
tookorraldusprotsessiga ja tookohaga ning seadmetega

« tdidab t66- ja keskkonnaohutuse ndudeid, jargib
sisekorraeeskirju

« seadistab robotisiisteemid toole ja testib seda vastavalt
juhendile;

« jélgib ja kontrollib robotististeemide tooprotsessi
parameetreid ning toodete

vastavust kvaliteedinouetele, vajadusel parameetreid
korrigeerides;

« jalgib ja kontrollib robotististeemi parameetrite vastavust
tehnoloogiale ning vajadusel korrigeerib neid

« osaleb meeskonnatoos jargides tookultuuri ja
tldtunnustatud kaitumistavasid tdidab praktikaga seotud
dokumente nouetekohaselt

Robootika stisteemide
alused

10 EKAP

» omab Ulevaadet robootikastisteemide olemusest, nende
elementidest ja toOpShimottest

« analusib robotitehnika valdkonda, ettevotete
tootmisprotsessis

« analliusib tootmisprotsesside robotiseerimist

» mdistab peamisi tootmise taristu haldamise ja auditeerimise
standardeid ning raamistikke




« koostab toodanguaruandeid digitaalses (ERP) suisteemis;

« dokumenteerib digitaalsesse (ERP) susteemi kontrolli- ja
hooldustoimingute jooksul tehtud muudatused ja parandused;
* koostab ja uuendab t66juhendeid, arvestades tehtud
muudatuste ja parandusettepanekutega.

* jargib praktiliste to0de sooritamisel t6otervishoiu,
todohutus ja elektriohutusndudeid

» moistab todohutus, elektriohutus ja tuleohutusnduete
jargimise olulisust robotitehniku t66s ning oskab anda
esmaabi

Robootikaststeemi
programmeerimine ja
kommunikatsioonitehnika

7 EKAP

* koostab robotististeemide programme kogenud spetsialisti
juhendamisel, kasutades robotististeemide visualiseerimise
tarkvara ja robotiseeritud tootmisliini mudeleid
arenduskeskkondades;

« paigaldab, haalestab robotististeemi kommunikatsiooni- ja
tehnovorke vastavalt tehnilisele dokumentatsioonile;

« rakendab ohutus- ja turvameetmeid, et valtida digiseadmete
rikkeid ja maandada infotehnoloogiaalaseid riske;

« jargib digieetika nBudeid digitaalse identiteedi ja maine
hoidmiseks;

« jargib intellektuaalse omandi kaitse head tava

Robotisusteemide kait ja
hooldus

7 EKAP

* laeb tootmisseadmele sh robotislisteemidele programmid
vastavalt tooulesandele ja juhenditele;

« seadistab robotististeemi to6le ja testib seda vastavalt
juhendile;

« viib l&bi kalibreerimise protseduuri, jargides juhendit;

* leiab iseseisvalt infot ja vajadusel abi tehniliste probleemide
lahendamiseks ning vigade kdrvaldamiseks;

« kdrvaldab vea vastavalt juhenditele;

« hooldab perioodiliselt robotististeeme jargides hoolduskava;
« korraldab t66riihma liikmete tegevust tehnohoolduse
l&biviimisel, l&htudes

« toOUlesandest, toojuhistest ja asjakohastest standarditest.

Robotististeemide
toOprotsessi jalgimine

4 EKAP

« jalgib robotissusteemide toédprotsessi parameetreid ning
toote vastavust kvaliteedinduetele, vajadusel parameetreid
korrigeerides;

« jalgib robotististeemide parameetrite vastavust
tehnoloogiale ning vajadusel korrigeerib neid;

« teeb kontakti ja kontaktivabu modtmisi, kasutades
robotististeemide m6dtemudeleid ja m&dtevahendeid;
kdrvalekallete korral saadab teate digitaalses susteemis voi
teavitab vastutavat t0otajat;

« langetab otsuse korrigeerivateks tegevusteks oma pédevuse
piires vOi tegutseb vastavalt saadud juhistele;

« kontrollib toote vastavust mddteprotokolli tulemustele,
kasutades andmebaasis talletatud md6teprotokolli;

Valikdpingute moodulid (1

5 EKAP)

Aerofotograafia

3 EKAP

« fototehnika ja —tehnoloogia

« fotograafia valjendusvahendid

« fotograafiline representatsioon ja-valjendus
« arvutigraafika ja digitaalne fototo6tlus

Droonikoolitus

3 EKAP

» Maistab droonideehitust ja tehnilisi omadusi ning nende
kasutamist soltuvalt tootmise tehnoloogiatest

» Moistab droonide andurite ja téiturite ehitust ning rakendab
neid droonide hailestamisel




» Programmeerib droone lahtudes erinevatest
programmeerimiskeeltest

« dokumenteerib drooni programmi korrektses ja
keelereeglitele vastavas inglise keeles vastavalt tilesandele
* Hooldab droone, jargides tooohutus- ja
elektriohutusnoudeid

* Tunneb keevitusseadmete liigitust ja ehitust vastavalt nende
otstarbele

+ Hailestab keevitusseadmeid kasutades keevitusteooria
alaseid teadmisi

3 EKAP » Programmeerib keevitusrobotit erinevates
programmeerimiskeskkondades

+ Rakendab keevitusroboti toole

 Hooldab keevitusrobotit ja keevitusseadet, jargides
tooohutus- ja elektriohutusnoudeid

Keevitamine
keevitusrobotitel

» Madistab laiatarbe liikurrobotite ehitust ja tehnilisi omadusi
ning nende kasutamist sdltuvalt tootmise tehnoloogiatest

3 EKAP » Mdistab laiatarbe liikurrobotite andurite ja tditurite ehitust
ning rakendab neid laiatarbe liikurrobotite paigaldamisel ja
hadlestamisel

Laiatarbe liikurrobotite
paigaldus ja h&&lestus

» M0distab liikurrobotite ehitust ja tehnilisi omadusi ning
nende kasutamist sdltuvalt tootmise tehnoloogiatest

» M0distab liikurrobotite andurite ja titurite ehitust ning
rakendab neid liikurrobotite paigaldamisel ja haélestamisel
 Programmeerib liikurroboteid l&htudes liikurrobotite
erinevatest programmeerimiskeeltest

+ Rakendab robotiseeritud tootmisliini mudeleid tarkvaralises
arenduskeskkondades

* Hooldab téostusroboteid, jargides téoohutus- ja
elektriohutusnéudeid

Liikurrobotite paigaldus,

haalestus ja kait 3 EKAP

Valikdpingute valimine:

Valik6pingute mooduleid vdib valida pakutud moodulite hulgast vdi/ja valida teiste Tallinna
Toostushariduskeskuse dppekavade moodulite hulgast 9 EKAP ulatuses. Koolil on 6igus otsustada
valikdpingute dpetamine, arvestades kooli v@imalusi ja pilaste soove.istOppija poolt valitud
valikdpingute moodulid avatakse juhul kui moodulit on valinud tle 51% Gppijatest ja 6pperiihma suurus
on vahemalt 15 dpilast. Selgete eelistuste puudumisel valitakse kdige enam soovijaid kogunud
valikmoodul. Valitud moodulid loetakse kohustuslikuks kdigile ppegrupis 6ppijatele. Oppeaasta sees

valikkursusi vahetada ei saa.

LBpueksami lthikirjeldus:

Opingud loetakse I8petatuks, kui 6pilane on omandanud eriala 8ppekava pivaljundid vahemalt ldvendi
tasemel sh demonstreerib dpilane omandatud kompetentsust Gpingute valtel. Lopueksami sisu, korraldus ja
hindamiskriteeriumid on kirjeldatud 16pueksami mooduli rakenduskavas. Kui 16pueksam on kutseeksam,
siis toimub 16pueksam vastavalt kutsendukogus Kinnitatud kutseeksami sooritamise korrale ja juhendile.

Praktika kirjeldus:

Praktika maht on 15 EKAP-it, mille kaigus dppija:

- jargib praktikaettevotte tookorraldust, arvestades tookorraldus- ja sisekorraeeskirjades séatestatut

- osaleb téokohal esmasel todoohutusalasel juhendamisel ja kinnitab seda ettevottes satestatud korra
kohaselt

- selgitab etteantud tehnilisest dokumentatsioonist (joonise, seadmete kasutusjuhendeid, tehnilised passid
jms) lahtudes tooulesande taitmiseks vajaliku info

- kavandab tooprotsessi ja korraldab nduetekohaselt oma tdokoha, lahtudes etteantud juhistest

Spetsialiseerumised
puuduvad

Eduard Brindfeldt; tehnoloogia direktor +372 654 2009;

Oppekava kontaktisik eduard.brindfeldt@tthk.ee




Markused:

Moodulite rakenduskava on kattesaadav:
https://tahvel.edu.ee/#/curriculum/1846/version/4512
https://tahvel.edu.ee/#/curriculum/1846/version/8754
https://tahvel.edu.ee/#/curriculum/1846/version/9924
https://tahvel.edu.ee/#/curriculum/1846/version/5910
https://tahvel.edu.ee/#/curriculum/1846/version/7371
https://tahvel.edu.ee/#/curriculum/1846/version/10877




